Orthogonalmatrix

Matrix A € R™*"

heisst orthogonal, wenn
Spaltenvektoren zueinander
senkrecht stehen und normiert sind

Matrix-Inverse
Sei A € R™*™

und existiert B so dass AB =1

dann nennt manB die Inverse von A
und schreibt B = A1

Gauss-Jordan-Verfahren
(Matrix-Inversion)
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Basismatrix A ¢ R"x"
enthilt die Basisvektoren in den

Spalten: A — {@1,...,an}

Kriterien fiir die Losbarkeit eines homogenen
linearen (n,n)-Systems A x=0
Homogenen (n,n)-System

A x=0
singulér
(A ist reguldr) Wit Rang
Genau eine Unendlich viele
Lésung: x=0 Lésungen
{triviale Lésung)| |mit n-r Parametern

Kriterien fir die Losbarkeit eines inhomogenen
linearen (n,n)-Systems A x=c

inhomogenen (n,n)-System |
A x=c

Cosinus-Liste/Sinus-Liste fiir T periodische Signale
Auf dem Intervall [0, T] ergeben sich die Cosinus- und
Sinus-Listen mit der Winkelfrequenz 2m

w =
+ + und den Abtastwerten an den Stellen ¢, = & %
St (A 20 det (A)=0 ~ cos(to - j w) . Sln(to Jw)
(A st reguii) (A ist singular Cj = ‘.- und §; =

¢ ““‘R“Tﬂ” cos(ty_1-jw) sin tN 1-jw)
Genau eine | | Rg (A)= Rg (Ale) =r Rg {A) # Rg (Alc}
Lésung Unendlich viele Lésungen | | Keine Lésung

mit f-r Parametam




